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Crédits minims de la titulacié:
Formacid basica: 60; obligatoris: 150; optatius: 18; treball fi de grau: 12; Total 240

El pla d'estudis esta estructurat en blocs (formaci6 basica, obligatories, optatives) i en matéries (M-xx), que s'indiquen en cadascuna de les
assignatures.

Per a poder finalitzar la titulacio s'han d'haver superat tots els crédits, perd també haver completat totes les mateéries, que en el cas de l'optativitat en
aquest grau s'han de cobrir tal com s'indica: M-15 (18 creédits)

PRIMER CURS
CURS 2026-2027
SEMESTRE 1A SEMESTRE 1B

FB 14583 - Algebra i Geometria (6) (M-2) 14582 - Fonaments Fisics de la Robotica (6) (M-1)

FB 14584 - Analisi Matematica (6) (M-2) 14588 — Programacio (6) (M-3) PV

FB 14591 - Fonaments d'Organitzacié d'Empreses (6) (M-5) 14586 - Tecnologia de Circuits (6) (M-3)

FB 14585 - Introduccio a la Programacio (6) (M-3)

FB 14587 - Principis de Computadors (6) (M-3)
OBL 14617 - Projecte RII 1: Organitzacio i Escenaris (6) (M-14) PV
OBL 14613 - Robdtica Industrial i de Serveis (6) (M-13)

FB= Formacio basica OBL= Assignatures obligatories
V — Assignatura amb un grup de docéncia en valencia PV — Assignatura amb un grup de practiques amb docéncia en valencia
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SEGON CURS
CURS 2026-2027
SEMESTRE 2A SEMESTRE 2B

FB 14589 - Estadistica (6) (M-4) 14590 - Marc legal de 'Empresa (6) (M-5)
OBL 14611 - Instrumentacio Industrial i Sensors (4,5) (M-12) 14605 - Gestié de Dades per a la Industria (4,5) (M-10)
OBL 14602 - Programacio Avangada (4,5) (M-10) 14604 - Informatica Grafica (4,5) (M-10) V
OBL 14614 - Programacié de Robots (4,5) (M-13) 14592 - Sistemes Encastats (6) (M-6)
OBL 14597 - Sistemes Operatius (6) (M-8) 14594 - Sistemes de Temps Real (4,5) (M-6)
OBL 14619 — Projecte RII 2: Desenvolupament i Programacio (9) (M-14) v

OBL= Assignatures obligatories OPT= Assignatures optatives
V — Assignatura amb un grup de docéncia en valencia
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TERCER CURS
CURS 2026-2027

SEMESTRE 3A SEMESTRE 3B
OBL 14598 - Entorns Operatius &%)a('\R/ﬁg;‘)tica i Informatica Industrial 14608 - Agents Intel-ligents (4,5) (M-11)
OBL 14603 - Interficies Huma-Maquina (4,5) (M-10) 14609 - Control Discret de Processos Industrials (4,5) (M-12) V
OBL 14601 - Logistica Industrial i Optimitzacié (6) (M-9) 14616 - Robotica Mobil (4,5) (M-13)
OBL 14606 - Sistemes Intel-ligents (4,5) (M-11) PV 14600 - Xarxes Industrials (6) (M-8)
OBL 14596 - Visié per Computador (4,5) (M-7) 14595 - Visi6 3D (4,5) (M-7)
OBL 14618 — Projecte RII 3: Robots Intel-ligents (12) (M-14) v

OBL= Assignatures obligatories
V — Assignatura amb un grup de docéncia en valencia

OPT= Assignatures optatives

PV - Assignatura amb un grup de practiques amb docéncia en valencia
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QUART CURS
CURS 2026-2027

SEMESTRE 4A SEMESTRE 4B
OBL 14607 - Aprenentatge Automatic (4,5) (M-11)
OBL 14612 - Automatitzacié Industrial (6) (M-12) V
OBL 14599 - Ciberseguretat Industrial (6) (M-8)
OBL 14610 - Disseny i Impressio 3D (4,5) (M-12)
OBL 14593 - Infraestructura Informfll\slif:g) per a Centres de Dades (4,5)
OBL 14615 - Modelatge i Control de Robots (4,5) (M-13)
TFT 14640 — Treball Fi de Grau (12) (M-16)
OPT Optativa (18) (M-15)
OBL= Assignatures obligatories OPT= Assignatures optatives
V — Assignatura amb un grup de docéncia en valencia PV - Assignatura amb un grup de practique§ amb doceéncia en valencia
SEMESTRE 4B
OPT 15048 —English for Industrial Computing and Robotics
(B2) (4,5) (M-15)
OPT 15054 — Micro-nanorobotica (4,5) (M-15) ()
OPT 15049 — Protesis robotiques i exoesquelets (4,5) (M-15)
OPT 14629 — Robotica Humanoide i Zoomorfica (4,5) (M-15)
OPT 14628 — Robotica Médica i Assistencial (4,5) (M-15)

(*) Assignatura amb docéncia en anglés

» El pla d’estudis permet recon¢ixer fins a un maxim de 18 ECTS en practiques externes de caracter curricular que
compensarien els crédits a realitzar en la M-15 (optativa).

» Elpla de estudis permet reconéixer assignatures, preferentment de 4B (M-15), per un maxim de 18 ECTS, per assignatures
cursades en programes d’intercanvi (https://www.upv.es/contenidos/IOFEPSA/info/U0950702.pdf)

» El pla d’estudis permet reconcixer fins a un maxim de 9 ECTS en  activitats
(http://www.upv.es/entidades/SA/ciclos/768726normalc.html) que compensarien els crédits a realitzar en la M-15
(optativa)

Totes aquestes activitats hauran de ser préviament gestionades d’acord amb la normativa i el calendari vigent en cada curs i, una
vegada finalitzades, caldra sol-licitar el reconeixement corresponent.
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